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End flange mounting size

末端法兰安装尺寸

底座安装尺寸

Base mounting size
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末端执行器安装面

Φ80±0.1
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6-M8 深12 均布
Depth 17 all cloth

Depth 8

7 23456 1

A

B

C

D

E

F

埃夫特智能装备股份有限公司
EFORT Intelligent Equipment Co.,ltd.

修订记录

revision record
ER70-1900

1:1
页码
Page

比例

Scale

8911 1012

H

G

13141516

J

K

L

M

7 23456 18911 101213141516

A

B

C

D

E

F

H

G

J

K

L

M

2

2

主 要 安 装 尺 寸 图
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吊装螺纹孔

(Lifting threaded hole)


