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ESR6系列不同臂长机型运动范围参数
ESR6 series range of motion parameters for different arm lengths

机型名称
The name of the model

ESR6-500Z20 ESR6-600Z20 ESR6-700Z20

a.第1轴臂长+第2轴臂长（mm）
a.1st axis arm length+2st axis arm length（mm）

500 600 700

b.第1轴臂长（mm）
b.1st axis arm length（mm）

225 325 425

c.最大运动范围（mm）
c.Maximum range of motion（mm）

555 655 755

d.第1关节运动范围（ 。）

d.Range of motion of the 1st joint（ 。）
132

e.第2关节运动范围（ 。）

e.Range of motion of the 2st joint（ 。）
150

f.运动范围
f.Range of motion

138.1 162.6 232.0

g.机械停止位的范围（mm）
g.The range of mechanical stop bits（mm）

132.3 155.4 225.4

h.第1关节机械停止位的角度（ 。）

h.The angle of the mechanical stop position of the 1st joint（ 。）
1

i.第2关节机械停止位的角度（ 。）

i.The angle of the mechanical stop position of the 2st joint（ 。）
1.5

j.后方运动范围（mm）
j.Rear range of motion（mm）

425.6 492.5 559.4

k.后方机械停止位的范围
k.The range of the rear mechanical stop bits

428.5 496.6 564.8

m.运动范围
m.Range of motion

240 220 220

n.运动范围
n.Range of motion

245



8 7 23456 1

125 46 378

A

B

C

D

E

F

埃夫特智能装备股份有限公司
EFORT Intelligent Equipment Co.,ltd.

修订记录

revision record

主 要 安 装 尺 寸 图
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ESR6-700Z20

F

E

D

C

B

A

1:1
页码
Page

比例

Scale

55

20

10
0

38 20

φ31

130 20

2-M4通
(机械挡块) 4-M4×8

4-M4×82-M4×8 6H9(
+0.03
0 )

5 55

55
±
0.
0
5

186 
+0.05
0

207.5

φ6H7(
+0.012
0 )

φ40

21
1

20
0

21
*

23
3

55
8

53
.5

17
7

8.
5

67.5 140
90以上线缆
预留空间

16
6.
5

最
大
值
b

10

30

15

φ14最大通孔

φ20h7
φ40机械挡块直径

φ3,90°圆锥孔

1mm平面切槽

Ⅰ

45

10

φ31

14
0

2-M4通

55 275 a

网口

用户气管1(φ6黑)

DB15

抱闸按钮

用户气管2(φ4)

用户气管3(φ6白)

指示灯

20
20

140

173

4-M4×6

10
0

12
2

15
0

17
0

150 36 4-φ9通(安装孔)

ESR6系列不同臂长机型参数
ESR6 series with different arm lengths

机型名称
The name of the model

ESR6-500Z20 ESR6-600Z20 ESR6-700Z20

a 225 325 425

b 565 575 585

2-M4 through-hole

(mechanical stop)

Air3(φ6 white)

Air2(φ4)

2-M4 through-hole Network 

Air1(φ6 black)

Brake

Lamp

4-φ9 through hole

(Mounting Holes)

Ma
xb

90 or more Space 
for cables

φ3,90°Conical hole 

1mm flat cut

Maxφ14  through hole 

φ40 mechanical stop diameter


